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Nowy system sterowania w kot∏ach na paliwa sta∏e

Algorytm ten polega na tym, ˝e

kocio∏ grzeje wod´ pe∏nà mocà a˝ do

osiàgni´cia zadanej temperatury, po

czym podajnik i dmuchawa zatrzy-

mujà si´ i nast´puje stan podtrzyma-

nia ognia. Po pewnym czasie, gdy

grzejniki odbiorà ciep∏o, kocio∏ si´

sch∏adza i cykl si´ powtarza. Dobór

iloÊci paliwa i powietrza jest wykona-

ny tylko dla jednego punktu pracy

kot∏a, to jest dla mocy 100%. Gdy ko-

cio∏ grzeje, spaliny sà czyste

i normy ekologiczne sà

przestrzegane.

Jednak na typowym

obiekcie odbiór ciep∏a jest

mniejszy ni˝ 100%, wi´c

kocio∏ pracuje na przemian

w cyklach grzania i pod-

trzymania ognia, co powo-

duje wiele powa˝nych pro-

blemów. Rozpatrzmy przypadek,

gdy odbiór ciep∏a wynosi 20-30%,

typowy dla ∏agodnej zimy bàdê okre-

su jesienno-wiosennego. W takiej sy-

tuacji cykl podtrzymania ognia b´-

dzie 3-4 razy d∏u˝szy od cyklu grza-

nia, zatem kocio∏ mo˝e np. grzaç

przez 10-15 min i sch∏adzaç si´ przez

30-40 min. Stan podtrzymania ognia

powoduje nast´pujàce problemy:
● Skraplanie si´ pary wodnej na Êcia-

nach kot∏a, a co za tym idzie, korozj´

Êcian kot∏a. Ten problem powoduje,

˝e konieczne staje si´ zastosowanie

zaworów trój- lub czterodro˝nych do

podwy˝szenia temperatury wody po-

wrotnej. Rozwiàzanie to niesie ze so-

bà znaczne dodatkowe koszty.

● Wysokà emisj´ zanieczyszczeƒ

spowodowanà dymieniem niedopa-

lonego w´gla na retorcie, a wi´c

przekroczenie wszystkich norm

ekologicznych.
● Osadzanie si´ zanieczyszczeƒ na

wymienniku ciep∏a i stopniowe po-

garszanie sprawnoÊci kot∏a.
● P´kanie deflektorów przy gwa∏-

townych zmianach temperatury po-

mi´dzy stanem grzania a stanem

podtrzymania ognia.

Pozosta∏e

wady systemu sterowa-

nia w oparciu o p´tl´ histerezy to:
● Niska sprawnoÊç energetyczna ko-

t∏a przy pracy na maksymalnej mocy.
● Niestabilna temperatura na wyj-

Êciu kot∏a.
● Przeregulowania o kilka stopni po-

wy˝ej i o zadanà temperatur´.
● Zmiana rodzaju opa∏u oraz zmiana

odbioru ciep∏a (lato/zima) powodu-

je ka˝dorazowo koniecznoÊç nowe-

go doboru nastaw sterownika. Typo-

wy u˝ytkownik nie potrafi sobie do-

brze z tym poradziç,  anga˝uje wi´c

serwis producenta, który jest wzy-

wany do takich sytuacji.

Rozwiàzaniem tych wszystkich

problemów jest nowy system stero-

wania PID opracowany przez firmy

Elektro-miz i LS Elektronik. W ste-

rownikach nowej generacji uda∏o si´

rozwiàzaç problem doboru iloÊci po-

wietrza i paliwa dla ca∏ego zakresu

mocy kot∏a, co umo˝liwia prac´ ko-

t∏a dok∏adnie na takiej mocy, jaka

jest potrzebna, by utrzymaç zadanà

temperatur´. Nowe sterowanie ma

nast´pujàce zalety:
● Czyste spalanie przez ca∏y okres

pracy kot∏a, a co za tym idzie, nie wy-

st´puje problem osadzania si´ zanie-

czyszczeƒ na wymienniku oraz Êcia-

nach kot∏a.
● Ni˝sze o 30-40% zu˝ycie paliwa.
● U˝ytkownik nastawia tylko tempe-

ratur´, nie ma mo˝liwoÊci ingerencji

w dobór dawek.
● Temperatura wody wyjÊciowej jest

idealnie stabilna, wahania nie prze-

kraczajà 1°C.
● Zmiana rodzaju opa∏u nie wy-

maga ˝adnej ingerencji u˝ytkow-

nika w nastawy kot∏a.
● Na Êcianach kot∏a nie skrapla si´

woda, gdy˝ dmuchawa i podajnik

pracujà przez ca∏y czas na pozio-

mie niezb´dnym do utrzymania

zadanej temperatury. Ciàg∏y na-

dmuch goràcego powietrza uniemo˝-

liwia skraplanie si´ wody. Nie ma ko-

niecznoÊci stosowania zaworów trój- i

czterodro˝nych  w celu podniesienia

temperatury wody na powrocie.
● Temperatura komory spalania jest

stabilna, elementy ceramiczne i ˝e-

liwne nie podlegajà cyklom rozgrze-

wania i ch∏odzenia, co przed∏u˝a ich

˝ywotnoÊç.
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Wi´kszoÊç wspó∏czesnych kot∏ów na paliwa sta∏e jest wyposa-
˝ona w elektroniczne sterowniki, które kontrolujà prac´ podaj-
nika, dmuchawy, pomp i innych elektrycznych urzàdzeƒ wspó∏-
pracujàcych z kot∏em. Podstawowym problemem w procesie
spalania, który musi rozwiàzaç elektroniczny sterownik, jest
w∏aÊciwy dobór iloÊci paliwa oraz powietrza. Z powodu kompli-
kacji problemu obecnie stosowane sterowniki pracujà wed∏ug
algorytmu opartego o p´tl´ histerezy.
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